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Flugplanun
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.5 DJI Mavic 3E/T/M, DJI M4E/T, DJI M30, DJI M350

SKYMODEL

1. RTK Modul vorhanden? -> Fernsteuerung mit WLAN oder mobilem Hotspot

verbinden
2. Flugrouten Menu 6ffnen (Drohne muss nicht eingeschaltet sein)
-2 © @ DJI CARE>

) Nicht angemeldet &

RID Cloud-Dienst

Mit Fluggerat koppeln

A

Steuerung

© Die Firmware ist auf dem neuesten Stand

Kameraansicht aufrufen

Wegpunktroute Gebietsroute Lineare Route
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4. Gebaude/Flache groBziigig einzeichnen und mit dem Haken bestatigen

Fluggerat getrennt

Mapping Area
v 163577
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5. Drohnenmodell sowie Kameramodell entsprechend auswéahlen

M3E Serie M3E

Fluggeratmodell auswahlen

Kameramodell auswahlen

Objektiv auswahlen
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6. WICHTIG: Oblique Collection und Smart Oblique aktivieren

Gebietsroute

CEE

% M3E Serie @ M3E

Ortho Collection Obligue Collection

Intelligenter Schragflug (Smart Oblique) @ ‘

7. Gimbalneigung zwischen 30°-45° wahlen (optimal: 45°)

Gimbal-Winkel (10~45°)
- —————@+ | |

8. Routenflughdhe = Missionsflughdhe, sollte oberhalb von umliegenden
Hindernissen liegen, Faustregel: doppelte bis dreifache Giebelhodhe, Sichere
Startflughohe sollte auf denselben Wert eingestellt werden

Routenﬂughohe (12~1500m)

Sichere Startﬂughohe €% (2~1500m)
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9. Erweiterte Einstellungen: ,,Startpunkt zu Zielfldche“ sollte auf die ungefahre
Dachhohe eingestellt werden, bei Freifldchen Kartierung auf Om lassen,
Uberlappungsrate kann unverandert auf 60-80% bleiben

Erweiterte Einstellungen

Hohe: Startpunkt zu Zielflache (-200~1 SOOm)

Seitliche Uberlappungsrate (10~90%)

Uberlappungsrate nach vorne (10~90%)

w0 o w0 [ [

10. WICHTIG: Routenflughohe erneut prifen und ggf. wieder auf den urspringlichen
Wert anpassen
Hinweis: Fur die Erstellung von prazisen und maBhaltigen 3D-Modellen sollte die
GSD (Auflosung in cm/px) einen Wert von 3 nicht Gberschreiten. Ggf. Flughdhe
verringern

11. Elnstellungen Uberprufen und Mission speichern

Mapping Area Geschétz Dauer Est. Storage
16321.2m? 13m 1 3 s 973
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12. Drohne einschalten, optional: RTK aktivieren (Internetverbindung erforderlich)

Start nicht moglich. Zum Starte
Einstellung Prazisionspositionsbestimmung

Fluggerat RTK

Positioniergenauigkeitsmodus aufrechterhalten - .

ram RTK-Moduls a

&
RTK-Servicetvp wihlen Benutzerdefiniertes ] e
yP Netzwerk-RTK

Fluggerat nach Wechsel der RTK-I

13. Falls RTK Modul vorhanden: beantragte SAPOS Daten eintragen (bitte Trage eigene Daten
ein) je nach Bundesland unterscheiden sich die Eingaben

NTRIP-Adresse www.ntrip.sachsen.de

Anschluss 2101

P asswo rt *hkkkkkkkkkkkkk

Montagepunkt VRS_3_4G_SN




SKYMODEL Photogrammetrie | Karlsruher Str. 21, 01189 Dresden | info@skymodel.de | www.skymodel.de _

14. optional: Auf RTK Verbindung warten (kann bei erstmaliger Inbetriebnahme einige
Minuten dauern)

Normal

Einstellung Préazisionspositionsbestimmung

Status: Verbunder

Benutzerdefiniertes

Fl a
uggerel Netzwerk-RTK

Positionierung: FIX

Breitengrad: 51.027955897 N 51.027981668 N
Langengrad: 13.728518364 E 13.728510000 E

Ellipsoidische 185.078m 0.000m
Hohe

15. Drohne starten und in der Luft auf ungefahrer Flughdhe positionieren
Tipp: Mit 0° Gimbalneigung 360° umschauen erméglicht eine gute Ubersicht von
Hindernissen in der Nahe

RTK 21 92%
Normal N-Modus - Manueller Flug a3z RCal N 64y
{33:16
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16. Aus dem Hauptmenu heraus im Bereich ,,Flugroute” (Schritt 2) die jeweilige
Mission auswahlen und Starten, Vorflugcheck: RTH (return to home) Hohe
festlegen und mit ,Weiter“ bestatigen -> Flugmission hochladen -> Start

Normal N-Modus - Manueller Flug
—
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GUTEN FLUG!



